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วิธีแบงครึ่งชวง (Bisection method) 
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วิธีการวางตวัผิดที่ (False-position method) 
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วิธีของนิวตนั-ราฟสัน (Newton-Raphson method) 
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วิธีเซแคนต (Secant method) 
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การหารากของระบบสมการดวยวิธีการของนิวตัน-ราฟสัน (Newton-Raphson method) 
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วิธีการแยกแบบแอลย ู(LU decomposition) 

 สําหรับเมทริกซ 3x3: 
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วิธีการแยกแบบโชเลซกี (Cholesky decomposition) 

 สําหรับเมทริกซ 3x3: 
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ผลตางจากการแบงยอยของนิวตัน (Newton’s divided differences) 
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x0 f[x0] f[x1,x0] f[x2,x1,x0] f[x3,x2,x1,x0] 
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ฟงกชันพหุนามของลากรานจ (Lagrange interpolation function) 
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การประมาณคาในชวงดวยการใชเสนตรง (Linear spline) 
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การประมาณคาในชวงดวยการใชเสนโคงกําลังสอง (Quadratic spline) 
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การถดถอยแบบเชิงเสน (Linear regression) 
สําหรับสมการ 0 1y a a x= +  
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การถดถอยแบบพหุนาม (Polynomial regression) 
สําหรับสมการ 2
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การถดถอยแบบหลายเชิงแบบเชิงเสน (Multiple linear regression) 
สําหรับสมการ 0 1 1 2 2 k ky a a x a x a x= + + + +"  

 
 


